
 

     湖南理工职业技术学院  谢宇明    拟申报  副教授  （机械设计与制造）           公示材料 
 

 

姓  名 谢宇明 性别 男 出生年月 1988.5 

工作业绩 

一、教学 

1. 年折算平均课时 659课时； 

2. 近 2年指导 31人毕业设计，就业率 100%； 

3. 开展校级公开课及院级公开课各一次； 

二、社团指导等 

4. 担任 2023年度学生社团管理部移动机器人协会指导老师； 

5. 担任 2024年度学生社团管理部移动机器人协会指导老师； 

6. 2023一带一路暨金砖国家技能发展与技术创新大赛 优秀指导老师 

三、专利 

1. 发明专利 CN120386360B 复杂场景环卫机器人避障方法、装置、设备及介质 （排名第 1）； 

2. 发明专利 CN118819164B一种环卫机器人编队控制方法 （排名第 1）； 

3. 发明专利 CN119722046B一种环卫机器人集群状态监测与故障预警方法及系统 （排名第 1）； 

4. 实用新型 202420710191X一种水箱及环卫清扫车车厢 （排名第 1） 

5. 发明专利 CN114197361B 清洁装置与路面清洁机 （排名第 2） 

6. 发明专利 CN115462236B 园艺修剪组件、园艺修剪装置和园艺修剪机 （排名第 2） 

7. 发明专利 ZL201410624308.3 清洁用吸嘴和清洁车 （排名第 2） 

8. 发明专利 CN112012149B 人行道电动冲洗车 （排名第 3） 

9. 发明专利 CN112627092B 冲洗车 （排名第 3） 

10. 发明专利 CN113605294B 清洗装置及清洗机（排名第 3） 

11. 发明专利 ZL201410624860.2 清洁用吸嘴和清洁车（排名第 3） 

12. 发明专利 ZL202210570137.5 吸嘴单元、吸嘴模组和环卫设备 （排名第 3） 

13. 发明专利 ZL202111000211.1 一种垃圾清理船 （排名第 4） 

14. 发明专利 ZL202211574073.2 垃圾袋破袋回收装置 （排名第 6） 

15. 发明专利 CN114319279B 垃圾收集机器人（排名第 6） 

16. 发明专利 CN110258420B 清洁车的清扫装置及人行道清洁车（排名第 5） 

所学专业 机械工程 现从事专业 机电一体化 
外语成绩 / 继续教育情况 / 
计算机成

绩 
/ 是否破格 否 

最后学历及毕业时间 硕士研究生 2013.6 
现任专技职称名称及

时间 
高级工程师 2021.12 

拟申报何专技职称 副教授 机械设计与制造 
学习经历和工作经历 

起止年月 在何单位从事何工作任何职务 证明人 

2010-2013 湖南大学 研究生 赵跃宇 
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17. 实用新型 CN218060089U 喷水架及冲洗车 （排名第 2） 

18. 实用新型 CN218277926U 罩壳、园艺修剪装置和修剪机（排名第 2） 

19. 实用新型 CN219278446U 一种垃圾收运机器人（排名第 6） 

20. 发明专利 CN120010266B 航天器运动装置与环境色彩交互式反馈采集分析方法（排名第 8） 

21. 发明专利 CN120123913B 一种基于虚拟现实的航天员失重训练评估方法及系统（排名第 8） 

22. 实用新型 CN210684571U 清洁车用吸嘴、清洁车（排名第 5） 

23. 外观设计 CN306248523S 清冲机（排名第 3） 

24. 外观设计 CN305515574S 智能辅道清扫车（排名第 6） 

25. 实用新型 CN211898092U 垃圾箱及采用其的小型湿式扫路车（排名第 6） 

26. 实用新型 CN212175637U 手持吸管及采用其的自跟随清洁机器人（排名第 7） 

四、比赛 

27. 参加校内教学比赛 获三等奖； 

28. 指导学生 2023 一带一路暨金砖国家技能发展与技术创新大赛（国赛）—移动机器人竞技赛项 一等奖 

（排名第 1）； 

29. 指导学生 第二十六届中国机器人及人工智能大赛 机器人竞技赛（格斗）国赛一等奖 （排名第 1）； 

30. 指导学生 第二十七届中国机器人及人工智能大赛 机器人竞技赛（格斗）国赛二等奖 （排名第 1）； 

31. 指导学生 第二十七届中国机器人及人工智能大赛 机器人竞技赛（格斗）湖南省赛一等奖 （排名第 1）； 

32. 指导学生 第十一届 挑战杯 湖南省大学生创业计划竞赛 银奖（排名第 2） 

33. 指导学生 湖南黄炎培职业教育奖创业规划大赛 优胜奖 

34. 指导学生 湖南省第四届大学生先进成图技术与产品信息建模创新大赛 二等奖（排名第 1）； 

35. 指导学生 第二届全国大学生竞技机器人线上设计大赛 一等奖（排名第 1）； 

36. 指导学生 第十七届“高教杯”全国大学生先进成图技术与产品信息建模创新大赛 一等奖（排名第 4）； 

2013-2020 
长沙中联重科环境产业有限公
司 机械开发工程师 

龙亮 

承担或参与
的科研项目
及鉴定、获 
奖  情  况 

1. 主持湖南省教育厅科学研究项目 基于领航跟随与人工势场算法结合的环卫机器人集群作业控制及应

用研究（项目编号 23C0703），已结题； 

2. 主持校级重点科研项目基于领航跟随算法的 环卫机器人集群作业 控制及应用研究 （项目编号

2023HNVITZK004），已结题； 

3. 参与湖南省教育教学改革项目 基于“双元制”本土化的高职机电专业高效课堂改革研究与实践 

2020-2023 
广东盈峰智能环卫科技有限公
司 平台主任 

张斌 

2023-至今 
湖南理工职业技术学院 专任
教师 

李科 

   
   
   

https://www.patenthub.cn/patent/CN218060089U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN219278446U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN210684571U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN306248523S.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN305515574S.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN211898092U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN212175637U.html?ds=cn


 

（ZJGB2023498），参与排名第 4。 

4. 2021 年广东省环境卫生科学技术奖 一等奖 小型环卫扫路机智能作业关键技术研究及应用  参与排名

第 6 

5. 主持 纯电动小型垃圾清冲机 产品开发项目（公司产品开发项目）； 

6. 主持 小型智能纯电动路面冲洗机 产品开发项目（公司产品开发项目）； 

7. 主持 3.5吨纯电动洗扫车产品开发项目（公司产品开发项目）； 

8. 主持 3.5T纯电动扫路车 产品开发项目（公司产品开发项目）； 

9. 获广东顺德高层次人才 

服务基层情况 

发表论文和著
作的标题 

刊物、时间 
作者排名等 

1. 谢宇明,等.基于领航-跟随及人工势场的环卫机器人编队研究[J].工程设计学报,2025,32(01):42-50. 

北大核心，排名第 1 

2. 谢宇明,等..移动机器人在复杂场景下的高效避障控制研究[J].专用汽车,2024,(10):51-53. 排名第 1 

3. 小型纯电动清洗车的开发设计《内燃机与配件》（省级期刊，排名第 1）； 

4. 结构化超硬磨料砂轮设计与制备研究进展[J].表面技术,2023,52(12):42-56. （北大核心，排名第 4） 

5. 抑尘车噪声分析及对策《机械管理开发》（省级期刊，合著，排名第 4） 

无 
近五年年度考核情况 

年    度 
2020
年度 

2021
年度 

2022
年度 

2023
年度 

2024 年度 

考核情况 优秀 合格 合格 合格 优秀 备注 
任现职以来，担任机电 1231 班 22 个学生专业指导老师。以学生为中心，认真上好一堂课。作为机电专业

多个同学的毕业设计指导老师，积极组织学生课外开展三维建模等学习活动，指导学生就业率 100%。 

    
公示时间：                              公示结果：                                       负责人：                      单位（公章）： 

年    月    日  
 
                                                                                                              

 


